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@ Schlieifer mit ebener Schleifflache 

Es wird ein Schleifer (1) mit ebener Schleifflache vorge- 
schlagen, der einen den Schleif mitteltrager (25) zur Schleif- 
ebene hin und von dieser weg schwingend bewegenden 
Antrieb (6, 17 bis 21) hat. Dieser Antrieb soil eine Bewegung 
erzeugen, die sich der ubiichen Bewegungdes Schleifmittel- 
tragers (25) bzw. des Schleif mittels in der Schleif ebene uber- 
lagert. Durch den so maschinell erzeugten hoheren Andruck 
und das periodische Freigeben und Wegblasen des Schleif- 
staubes und der geldsten Schleifmittelteilchen, wird ein 
besserer Schteiffortschritt und ein besseres Schiiffbild er- 
zielt. 
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Patentanspruche 



1. Schleifer mit ebener Schleifflache, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Schleifmitteltrager (25, 37, 
47, 60, 79/80) mit einem ihn zur Schleifebene hin 5 
und von dieser weg schwingend bewegenden An- 
trieb (6, 17 bis 21) verbunden ist. 

2. Schleifer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB er ein Bandschleifer (72) mit einer Stutz- 
platte (80) ist, die als Antrieb einen Schwinger (82) lo 
hat. 

3. Schleifer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB er ein Schwingschleif er (1) ist, dessen paral- 
lel zur Schleifebene schwingende Schleifplatte (25) 
zusatzlich mit dem Antrieb (6, 17 bis 21) verbunden i5 
ist, der sie quer zur Hauptschwingbewegung 
schwingen laBt. 

4. Schleifer nach Anspruch 3, dadurch gekennzeich- 
net, daB zum schwingenden Antrieb der Schleif- 
platte (25) sowohl parallel zur Schleifebene als auch 20 
quer dazu ein und dieselbe Vorrichtung (6, 17 bis 
21)eingesetztist. 

5. Schleifer nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Vorrichtung aus einem ersten Spurring 
(17) mit einer senkrecht zu seiner Rotationsachse 25 
verlaufenden Spurrinne (20), einem exzentrisch da- 
zu angecrdneten zweiten Spurring (18) mit einer 
schrag zu seiner Rotationsachse verlaufenden 
Spurrinne (21) und einer in diese beiden Spurrinnen 
(20, 21) eingesetzten Kugel (19) besteht. 30 

6. Schleifer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB ihm als Antrieb quer zur Schleifebene ein 
mit dem Schleifmitteltrfiger (37) verbundener N4o- 
tor (38) dient, dessen Motorwelle (39) parallel zur 
Schleifebene gelagert ist und eine Unwuchtmasse 35 
(40)tragt. 

7. Schleifer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB ihm als Antrieb quer zur Schleifebene ein 
gestellfester Motor (45) dient, dessen Motorwelle 
(46) eine mit dem Schleifmitteltrager (47) verbun- 4o 
dene Welle (50) antreibt, deren Drehachse parallel 
zur Schleifebene liegt und die eine Unwuchtmasse 
(51)tragt. 

8. Schleifer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB ihm als Antrieb quer zur Schleifebene ein 45 
gestellfester Motor (57) dient, dessen Motorwelle 
(58) zwei mit dem Schleifmitteltrager (60) verbun- 
dene Weilen (63, 64) gegenlSufig antreibt, deren 
Drehachsen parallel zur Schleifebene liegen und je 
eine Unwuchtmasse (65, 66) tragen, wobei die Un- 50 
wuchtmassen (65) stets symmetrisch zur Schleif- 
ebene angeordnet sind. 

9. Schleifer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB als Antrieb ein elektromagnetischer 
Schwinger (Anker als Schwungmasse) (82) mit dem 55 
Schleifmitteltrager (79, 80) verbunden isL 

10. Schleifer nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Antrieb eine Welle mit eine Un- 
wuchtmasse umfaBt, und die Rotationsachse der 
Welle schrag zur Schleifebene gestellt ist. 60 

Beschreibung 



Stand der Technik 65 

Die Erfindung geht aus von einem Schleifer nach der 
Gattung des Hauptanspruchs. Schleifer dieser Art sind 



so aufgebaut, daB der von ihnen umfaBte Schleifmittel- 
trager, motorisch angetrieben. eine Schleifbewegung in 
der Schleifebene ausfuhrt. Der Schleiffortschritt hangt 
dabei weitgehend vom Andruck des Schleifers an das 
Werkstuck ab, den der Bedienende aufbringt Weiterhin 
entstehen zwischen dem Schleifmittel und der zu bear- 
beitenden Oberflache Zusammenballungen aus abge- 
tragenem Material und abgelosten Schleifmittelteiichen. 
Dies beeintrachtigt das Schliffbild und ebenfalls den 
Schleiffortschritt Geloste Schleifmittelteiichen setzen 
sich in diesen Zusammenballungen erneut fest und ver- 
ursachen tiefe Kratzer in der Werkstuckoberflache. 
Durch die Zusammenballungen wird der Schleifmittel- 
trager gegen die WerkstOckoberflache abgestutzt und 
verhindert das weitere Schleifen, well die im Schleifmit- 
teltrager noch gehaltenen Schleifmittelteiichen in einem 
unwirksamen Abstand von der zu schleifenden Flache 
gehalten werden. 

Vorteile der Erfindung 

Der Schleifer mit den kennzeichnenden Merkmalen 
des Hauptanspruchs hat demgegenuber den Vorteil, ein 
sehr gutes Schliffbild und einen besseren Schleiffort- 
schritt zu erzielen. Durch das Schwingen des Schleifmit- 
teltragers quer zur Schleifebene wird erreichl, daB die 
Masse des Schleifers be! der Bewegungdcs Schleifmil- 
teltragers zur Werkstuckoberflache hin fiir einen erhSh- 
ten Andruck sorgt und so den Schleiffortschritt miihelos 
verbessert Beim Bewegen des Schleifmitteltragers weg 
von der Werkstuckoberflache werden die vorher von 
der WerkstQckoberflachc getrennten Teilchen und ge- 
loste Schleifmittelteiichen freigegeben und beim sich 
wieder Annahern des Schleifmitteltragers an die Werk- 
stuckoberflache weggeblasen. Bei sehr groBen zu schlei- 
fenden Flachen kann diese Wirkung zweckmaBig unter- 
stOtzt werden durch eine Staubabsaugung. 

Durch die in den Unteransprfichen angegebenen 
MaBnahmen sind Weiterbildungen und Verbesserungen 
des im Hauptanspruch angegebenen Schleifers moglich. 
Besonders vorteilhaft und einfach fur sogenannte 
Schwingschleifer, ist die Erzeugung der Schwingbewe- 
gungen in der Schleifebene und quer dazu mittels eines 
mit dem Schleifmitteltrager verbundenen Rotors, des- 
sen Motorwelle parallel oder schrag zur Schleifebene 
gelagert ist und eine Unwuchtmasse tragt. 

Zcichnung 

Funf Ausfuhrungsbeispiele des Erfindungsgegenstan- 
des sind in der Zcichnung dargestellt und in der nachfoi- 
genden Beschreibung naher erlautert Es zeigen 

Fig. 1 einen Schwingschleifer in erfindungsgemaBcr 
Ausgestaltung nach einem ersten AusfQhrungsbeispiel, 
in einer Seitenansicht, teilweise geschnitten, 

Fig. 2 eine vereinfachie Darstellung eines Schwing- 
schleifers nach einem zweiten AusfuhrungsbeispieJ, 

Fig. 3 eine vereinfachte Darstellung eines Schwing- 
schleifers nach einem dritten AusfUhrungsbeispiel, 

Fig. 4 eine vereinfachte Darstellung eines Schwing- 
schleifers nach einem vierten AusfUhrungsbeispiel und 

Fig. 5 eine vereinfachte Darstellung eines Bandschlei- 
fers nach einem fanften AusfUhrungsbeispiel. 

Beschreibung der Ausfuhrungsbeispiele 

Der im AusfUhrungsbeispiel gemaB Fig. 1 gezeigte 
Schwingschleifer 1 hat ein griffbildendes Gehause 2 mit 
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einer Gehausekappe 3. Der Schwingschleifer 1 ist iiber 
eine Netzleitung 4 an ein Slromversorgungsnetz an- 
schlieBbar. Unter der Gehausekappe 3 ist ein nicht na- 
her dargestellter Motor mit einem Lufter S.angeordnet. 
der auf einer Motorwelle 6 gelagert ist Eine FCappe 7 ist 
iiber einen Flansch 8 und Schrauben 9 mil dem Geh^use 
2 verbunden. Diese Kappe 7 nimmt ein Kugellager 10 
auf, das auf einer Abstufung 1 1 der Motorwelle 6 gela- 
gert ist. Ein weiteres Kugellager 12 auf einer weiteren 
Abstufung 13 der Motorwelle 6 tragt eine Unwuchtmas- 
se 14. Zwei Lappen 15 dieser Unwuchtmasse 14 greifen 
in einen Ringraum 16 zwischen einem ersten Spurring 
17 und einem exzentrisch dazu angeordneten zweiten 
Spurring 18 ein.Sie nehmen zwischen sich eine Kugei 19 
auf, die in eine Spurrinne 20 im ersten Spurring 17 und 
eine Spurrinne 21 im zweiten Spurring 18 eingreift Die 
Spurrinne 20 verlauft in einer zur Rotationsachse 22 der 
Motorwelle 6 senkrechten Ebene konzentrisch zu dieser 
Rotationsachse 22. Die Spurrinne 21 ist in den zweiten 
Spurring 18 eingearbeitet der um "e" exzentrisch zur 
Rotationsachse 22 angeordnet ist Sie verlauft in einer 
so h rag zur Rotationsachse 22 liegenden Ebene. Der 
zweite Spurring 18 hat einen Flansch 23 und ist uber 
diesen mittels Nietbolzen 24 mit einem SchleifmitteltrS- 
ger 25 verbunden. Der Schleifmitteltrager besteht aus 
einem steifen Blechteil 26 und einer auf dieses Blechteil 
26 aufgeklebten Platte 27 aus leicht eiastischem Materi- 
al. Das Blechteil 26 und die Kappe 7 sind Qber gummi- 
elastische S^ulen 28 miteinander verbunden. Dies ge- 
schieht mittels in die Saulen 28 eingegossener Verstar- 
kungen 29 und in die Kappe 7 eingelassener Schrauben 
30 sowie in das Blechteil 26 eingelassener Schrauben 31. 
Federbugel 32 sind mittels Lagerbdckchen 33 auf der 
der Kappe 7 zugewandtenOberflache des Blechteils 26 
befestigt und dienen dem Einspannen eines Schleifmit- 
telblattes. Mittels einer Handhabe 34, die aus dem Griff- 
teil des Gehauses 2 herausragt, kann der Schwingschlei- 
fer 1 eingeschaltet werden. Die sich dann drehende Mo- 
torwelle 6 dreht den auf ihr bcfestigten ersten Spurring 
17, der seine Drehbewegung auf die Kugel 19 Qbertragt 
Diese rollt dabei ab in seiner Spurrinne 20 und in der 
Spurrinne 21 des den ersten Spurring 17 exzentrisch 
umgebenden zweiten Spurrings 18. Diese Abrollbewe- 
gung fuhrt die Kugel 19 um den ersten Spurring 17 
herum. Dabei bewirkt sie, daO der Abstand zwischen 
dem ersten Spurring 17 und dem zweiten Spurring 18 
immer dort wo sie sich befindet groBer ist als an ande- 
ren Stellen des Ringraums 16. Auf diese Weise wird dem 
zweiten Spurring"18 und dam it dem Schleifrhitteltr&ger 
25 eine oszillierende Bewegung aufgezwungea Da nun 
die Spurrinne 21 schr^g zur Spurrinne 20 veriSuft, 
zwingt die Kugel 19 dem zweiten Spurring 18 und damit 
dem Schleifmitteltrager 25 auch noch eine vertikale Be- 
wegung auf. Der ublichen Schleif bewegung des 
Schwingschleifers 1 wird also eine den Schleiffortschritt 
fordernde Hubbewegung senkrecht zur zu bearbeiten- 
den Flache aufgepragt die zusatzlich den Abtransport 
des Schleifabfalis bewirkt und so das Schliffbild verbes- 
sert 

Im Ausfuhrungsbeispiel gemaB Fig. 2 ist ein Gehause 
35 uber elastische Saulen 36 mit einem Schleifmitteltra- 
ger 37 verbunden. Auf dem Schleifmitteltrager 37 ist ein 
Motor 38 mit einer Motorwelle 39 befestigt Die Motor- 
welle 39 verlauft parallel zum Schleifmitteltrager 37 und 
tragt eine Unwuchtmasse 40: Rotiert diese Unwucht- 
masse 40 in Richtung des Pfeiles 41. so pr^gt sie dem 
Schleifmitteltrager 37 Qberiagcrte Bewegungen in Rich- 
tung der Pfeile 42 und 43 auf. 
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Gleiches wird erreicht bei einem Schwingschleifer 
nach einem dritten Ausfuhrungsbeispiel gem&B Fig. 3. 
Dort ist mit einem Gehause 44 ein Motor 45 mit einer 
Motorwelle 46 fest verbunden. Ein Schleifmitteltrager 
5 47 ist uber Saulen 48 elastisch mit dem Gehftuse 44 
verbunden* Dieser Schleifmitteltrager 47 tragt ein La- 
gerbockchen 49, das eine Welle 50 auf nimmt Die Welle 
50 tragt eine Unwuchtmasse 51 und ist mittels eines 
Treibriemens 52 mit der Motorwelle 46 verbunden. Bei- 
10 de Wellen veriaufen parallel zum Schleifmitteltrager 47. 
Dreht die Unwuchtmasse 51 in Richtung eines Pfeiles 53 
so bewirkt sie Bewegungen des Schleifmitteltragers 47 
in Richtung der Pfeile 54 und 55. 
Beim Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 4 ist ein 
15 Schwingschleifer mit einem Gehause 56, einem Motor 
57 und einer Motorwelle 58 ausgestattet und fiber elasti- 
sche saulen 59 mit einem Schleifmitteltrager 60 verbun- 
den. Der Schleifmitteltrager 60 tragt zwei Lagerbdck- 
chen 61 und 62. Diese Lagerbockchen 61 und 62 tragen 
20 Wellen 63 und 64, auf denen Unwuchtmassen 65 und 66 
befestigt sind. Ein Riemen 67 verbindet die Welle 63 mit 
der Motorwelle 58, ein gekreuzter Riemen 68 die Welle 
64 und die Motorwelle 68. Pfeile 69 und 70 zeigen, daB 
hierdurch eine gegenlaufige Bewegung der Unwucht- 
25 massen 65 und 66 bewirkt wird Nachdem, wie Fig. 4 
. ebenfalls zeigt, die beiden Unwuchtmassen 65 und 66 
stets auch symmetrisch zur Schleifebene angeordnet 
sind, ergibt sich aus ihrer Drehbewegung lediglich eine 
Vertikalbewegung des Schleifmitteltragers 60 gemaB 
30 Pfeil 71. Die oszillierende Bewegung des Schleifmittel- 
tragers 60 in der Schleifebene muB bei dieser Ausftih- 
rung eines Schwingschleifers mittels eines zusStzlichen, 
bekannten Antriebs erreicht werden. Dies hat den Vor- 
teil, daB die Schwingungsfrequenzen in vertikaler Rich- 
35 tung und in der Schleifebene unterschledlich sein kon- 
nen, Ein optimales Schleifergebnis wird erreicht, wenn 
der Schleifmitteltrager 60 in vertikaler Richtung schnel- 
ler schwingt als in horizontaler Richtung. 
Der im Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 5 gezeigte 
40 Bandschleifer besitzt ein Gehause 72 mit einer Hand- 
griffoffnung 73. Ein in dieses Gehause 73 eingebauter 
Motor treibt Qber eine Welle 74 eine Walze 75 an. Eine 
parallel zur Walze 75 angeordnete Walze 76 lagert mit 
eirier Welle 77 quer zu ihrer Drehachse und parallel zur 
45 Schleifebene verschiebbar. Eine auf die Welle 77 einwir- 
kende Feder 78 sucht stets den Abstand zwischen den 
Wellen 74 und 77 zu vergroBern. Ein uber die Walzen 75 
urid 76 gespanntes Schleifband 79 wird auf diese Weise 
standig gespannt gehalten. Eine Stutzplatte 80 ist Uber 
50 elastische Saulen 81 gegen das Gehause 72 hih abge- 
stfltzt und stiitzt ihrerseits das Schleifband 79 beim Kon- 
takt mit dem Werkstuck ab. Die Stutzplatte 80 tragt in 
ihrer Mitte einen Schwinger 82, der, mittels eingebauten 
Magnetschwinkankers, Schwingungen in Richtung des 
55 Pfeils 83 erzeugt Ein Pfeil 84 gibt die Vorschubbewe- 
gung des Schleifbandes 79 an. Damit ist auch hier die 
gewunschte Kombination der Bewegungen in der 
Schleifebene und senkrecht zur Schleifebene gegeben. 
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